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	순환신경망 구조설계에 따른 비선형 시변 전력데이터 전처리와 측정구간 및 예측 최적화를 위한 파라미터 설정의 경우 측정구간 설정값을 10~60으로 하고,  예측 샘플간격을 10~60으로 번갈아 입력하며 최적화 실험을 수행하였고, 측정구간 50샘플과 예측 샘플간격 30의 최적 딥러닝 파라미터값을 최종적으로 추출하였으며, 이에 따른 예측 정확도성능은 약 96.45% 를 보였다.



